@ Xilaomili

Mi Robot Vacuum-Mop 2 Pro

intelligens takaritorobot

Felhasznaloi kézikdonyv



Attekintés
o

s =

;
‘
| L Pt =

1. ToltSérintkez6k 10. Peremérzékeld 19. Viztartaly reteszgomb
2.Lézer radar 11. Kefefedél 20.Portartaly reteszgomb
3.Fedél 12. Kerekek 21. Portartaly fedél
4.Infravords érzékel 6 13. Fékefe 22.Porsz(ir§
5.Gombok/allapotjelzd 14. Oldalkefe 23.Erzékel6teriilet
6.Dokkolas érzékel6 15. Toébbiranya kerék 24. Toltéérintkez6
7. Wi-Fi allapotjelz6 16. Viztartaly dugd 25.Tapcsatlakozd
8.RESET gomb 17. Vizfeltolté nyilas
9.Viztartaly nyilas 18. Telepitve érzékeld
A csomag tartalma
7‘\4\ NN
\\u,,\> /\\ fo)
Ry }@}@\
SNl
~Z
Oldalkefe (2 db)
<U>
CZ
W A
N/

Viztartaly Felmoséparna Toltéallvany Tapkabel Tisztitokefe



Uzembe helyezés

Hasznalat el6tt tavolitsa el a véd&szalagokat a késziilék oldalarol!

Elhelyezés

Helyezze a toltédokkolot elektromos aljzat kozelébe,
megfelel6 Wi-Fi fedettségli helyre! Hagyjon a
toltéallvany mindkét oldalan legalabb fél méter, el6tte \aé/]
legalabb 1,5 méter szabad teret, és lgyeljen ra, hogy - -
kozvetleniil felette ne legyen semmi! Ne helyezze a
toltéallvanyt butorok, illetve szék ald! Csatlakoztassa

a tapkabelt és tekerje fel a maradék vezetéket, nehogy

a robot belegabalyodjon, és elmozditsa, vagy kihlzza a
toltéallvanyt!

Ugyeljen ra, hogy a toltéallvany jol megvilagitott helyen, de nem kdzvetlen napfényben
legyen, tavoltiikroz6d6 targyaktdl, tiikroktdl, amik zavarhatjak a robotot a visszatérésben!

Toltés

Els6 hasznalat el6tt manualisan helyezze a robotot a téltéallvanyra! Ugyeljen r4, hogy a
toltéérintkezék egy vonalban legyenek! A napi hasznalat soran, a robot a téltéallvanyra
a (O gomb megnyomasaval kiildhet6. A késziilék automatikusan bekapcsol és megkezdi
atoltést. Az dllapotjelzd sarga (<15%), vagy fehér (215%)szinnel pulzal toltés kozben.

Tartozékok beszerelése

Porszivé lizemmadd (portartaly)

Nyissa kiarobot fedelét és helyezze be a portartalyt a késziilékbe!
Egy kattanast hall, ha megfeleléen sikeriilt a behelyezés.

A portartdly rendszeres tisztitisa megakadalyozhatja a
szennyezddés felhalmozddasat és a teljesitmény csokkenését.

Felmoso lizemmod (viztartaly és felmosoparna) =
Nedvesitse meg a felmoso6parnat, és csavarja ki a felesleges vizet! TeIJesen csusztassa a
viztartaly nyilasaba, amig a helyére keriil, majd erésen rogzitse a tépbzarral!

Nyissa ki a viztartaly fedelét, téltse fel tiszta vizzel, majd biztonsagosan zarja vissza!

Szigoruan tilos a viztartalyt vizbe meriteni! Soha ne t6ltsén forrd vizet a viztartélyba,
mert deformalédast okozhat, és ne hasznaljon tisztito- vagy fert6tlenitészert sem!



Cslisztassa a viztartalyt a robot aljara, amig egy kattanast hall!
Ugyeljen ra, hogy a viztartaly érintkez6i szarazak legyenek!
Felmosas elétt allitson be virtualis falakat, illetve korlatozott
terlileteket a sz8nyeggel boritott felliletek miatt! (
Ugyeljen a megfelels felszerelésre, kiilénben a robot kérbe |
foroghat, vagy megnehezedhet az akadalyokon val6 athaladas! \\\

Mobilalkalmazas

Telepitse fel Android esetében a Mi Home, Apple iOS esetében a E

Xiaomi Home alkalmazast! Inditsa el a programot, és jelentkezzen

be a Mi fiékba, vagy regisztraljon egyet! Az alapbeallitdsok utan ._ —-- .;!_pj
bokjon a hozzaadas gombra, és valassza ki a megfelel6 késziiléket!
Kdvesse az utasitasokat, majd bokjon a Next gombra! Allitsa be a
Wi-Fi halézatot, és elindul a keresés! Ugyeljen, hogy a mobileszkéz
2,4 GHz-es halbzaton csatlakozzon!

Amennyiben az alkalmazas frissiilt, kdvesse az aktualis verzié utasitasait!

Ha a QR kddot nem tudja beolvasni, adja hozz4 a névre keresve!

Amikor iOS mobilkésziilékkel szeretne csatlakozni a robothoz, kdvesse az alkalmazas
utasitasait a ,ijai-vacuum-v3_miapXXXX" hotspothoz térténé csatlakozashoz!

Hasznalat

Allapotjelzé informaciok

« Vilagito fehér: bekapcsolva/megfelel6 miikodés/toltés befejezve/Wi-Fi csatlakoztatva/
frissités letoltése

« Villogo fehér: visszatérés a toltdallvanyhoz

« Pulzal6 fehér: téltés normal szintrél (215%)/frissités

« Villogo sarga: alacsony toltottségl akkumulator/hiba/Wi-Fi csatlakozas

« Pulzal6 sarga: toltés alacsony szintrél (<15%)

« Vilagitd sarga: Wi-Fi nincs csatlakoztatva

Bekapcsolasahoz tartsa nyomva a O gombot 3 masodpercig, amig az allapotjelz6
vilagitani kezd!

Amikor a robot nem dolgozik, vagy nem t6lt6dik, a kikapcsolasahoz tartsa nyomva a ©
gombot 3 masodpercig!

Gyors feltérképezés

A robot elsé bekapcsolasakor még nem érheté el térkép az alkalmazasban. Helyezze
a késziiléket a toltéallvanyra, és valassza a ,Quick map creation” lehetdséget az
alkalmazasban! Elkezdédik a térkép elkészitése takaritds nélkil, majd a robot
automatikusan visszatér a téltéallvanyhoz, végiil befejezi és elmenti a térképet.
Figyelem!

A térképkészitési folyamat sordn ne mozgassa a robotot, és tartsa tavol a gyermekeket,
valamint a haziallatokat!

Takaritas
Bekapcsolas utan nyomja meg a O gombot Ujra!l A robot a beszerelt tartozékoknak
megfeleléen porszivézas, vagy felmosas izemmaddba Iép.



Vibracios felmosas

Felmosas lizemmodban a vibraciés felmosas alapértelmezés szerint engedélyezve van
a nagyobb hatasfok érdekében. llyenkor alaposabban tavolitja el a vizfoltokat, mint a
normal felmosas esetében. Ez az alkalmazasban letilthatd. A letiltast utan a robot a
normal felmosast hasznalja.

Sziinetelés

A munka sziineteltetéséhez nyomja meg barmelyik gombot! llyenkor feltéltheti a
viztartalyt, vagy felmosoparnat cserélhet. A folytatashoz nyomja meg a © gombot!

A O gomb megnyomaséaval az aktudlis takaritas befejezédik, a késziilék automatikusan
visszatér a toltéallvanyhoz.

Alvé lizemmod

A robot 5 perc inaktivitas utan automatikusan alvé Gizemmaédba Iép. A késziilék nem 1ép
alvé lizemmddba, amig a toéltéallvanyon van. A felébresztéshez nyomja meg barmelyik
gombot, vagy hasznalja a mobilalkalmazast!

6 6ra alvo lizemmodot kovetben a késziilék automatikusan kikapcsol.

Viz hozzaadasa, a felmosoparna cseréje

Ha a munka kdzben vizet kell télteni a viztartalyba, vagy felmoséparnat kell cserélni,
nyomja meg barmelyik gombot a robot ledllitasahoz! Ezutan eltavolithatja a viztartalyt a
viz hozzdadasahoz, vagy a felmosdparnat cserélhet! A miivelet utan helyezze vissza a
viztartalyt és a felmoséparnat, majd nyomja meg a © gombot a folytatasahoz!

Visszatérés a téltéallvanyhoz

Bekapcsolt allapotban nyomja meg a (O gombot, és a robot a toltéallvanyhoz megy
tolteni! A takaritas befejezése utdn is visszatér a toltéallvanyhoz, és az allapotjelzé
fehéren kezd villogni. Ha az akkumulator takaritas kozben meriilne le, akkor még idében
visszatér a toltéallvanyhoz, és a teljes felt6ltés utan ott folytatja a munkat, ahol
abbahagyta.

A takaritas folytatasa

A robot folytatni tudja a felfliggesztett munkat. Ha az akkumulator kezd lemeriilni egy
munkafolyamat kézben, akkor a téltéshez automatikusan visszatér a toltéallvanyhoz. A
teljes feltoltés utan ott folytatja a munkat, ahol abbahagyta. Azonban, ha a takaritast
manualisan szakitjak meg, illetve toltés kézben, vagy a toltéallvanyhoz val6 visszatéréskor
megmozditjak, vagy utasitast adnak arobotnak, akkor az aktualis munka nem folytatodik.

Wi-Fi alapallapotba allitasa
Ha nem sikertiil a csatlakozas a robottal, vagy a helyi halézatban valtozas all be (jelszo,
vagy router csere), akkor a Wi-Fi modult Gjra kell inditani. Tartsa nyomva a OO és a ©
gombot egyszerre 7 masodpercig, amig meg nem hallja a ,Resetting the Wi-Fi connection
and entering network configuration mode” mondatot! A Wi-Fi gyari allapotba all és Gjra
csatlakoztathatja a robotot.

Gyari beallitasok visszaallitasa

A rendszer alaphelyzetbe allitasa:

Tartsa nyomva egy gemkapoccsal a RESET gombot 3 masodpercig, amig meg nem hallja
a ,System reset successfully” mondatot!

A robot visszaallitasa a korabbi rendszerverziéra:

Tartsa nyomva egy gemkapoccsal a RESET gombot 10 masodpercig, amig meg nem hallja



a ,System restored successfully” mondatot.

A visszaallitasokat kovetéen a késziilék Ujraindul, és a Wi-Fi kapcsolat, valamint az
id6zitett takaritas visszaallnak az eredeti gyari beallitasokra.

Figyelem!

A rendszer visszadllitdsa utan a robotot Gjra csatlakoztatni kell az alkalmazashoz! Az
alkalmazas vonatkoz6 beallitasai torlédnek.

Uzemmoédok kivalasztasa, vizmennyiség beallitasa
A mobilalkalmazasban kiilonb6zé lizemmédokat lehet kivalasztani, illetve a sziilkséges
vizmennyiséget |lehet beallitani.

Tovabbi funkciok az alkalmazasban

DND ,Ne zavarj” lizemmod

DND modban a robot nem folytatja az aktudlis takaritast, nem hajt végre litemezett
feladatokat, nem ad ki hangjelzést, valamint az allapotjelzé is kialszik 1 perc toltés utan.
A DND lGzemméd alapértelmezés szerint 23:00 -9:00 6raig engedélyezve van, és letilthato
a mobilalkalmazasban.

Az Gsszes teriilet feltakaritasa

llyenkor a robot az 6sszes teriiletet feltakaritja.

Ha nincs mentett térkép, akkor 6x6 méteres teriileteket takarit fel egymas utan.

Ha van mar mentett térkép, akkor egymas utan feltakaritja az egyes helyiségeket a
tervezett Gtvonalnak megfelel&en.

A robot, a takaritas befejezése utan visszatér a téltéallvanyhoz.

Térképek mentése

Amikor a robot létrehoz egy térképet, vagy egy takaritas elvégzése utan visszatér a
toltéallvanyhoz, a frissitett térkép automatikusan mentésre kertil a mobilalkalmazasban.
A térkép mentését kovetben, a robot az alkalmazast hasznalhatja teriiletek felosztasara,
egyesitésére. Az alkalmazasban az egyes helyiségek neve atirhato.

Szélek takaritasa
A robot automatikusan azonositja a teriiletet, és feltakaritja a szélek mentén. Takaritas
utan a porszivé automatikusan visszatér a toéltéallvanyhoz.

Zb6na takaritas

A robot az alkalmazasban kijel6lt zonat takaritja fel. A zéna takaritds nem tartja a
késziiléket a kijel6lt teriileten beliil. A munka megkezdése el6tt tavolitson el minden
akadalyt a teriileten, egyébként a robot kilép a teriiletrél!

Adott hely feltakaritasa
Az alkalmazasban kijel6lheté egy célpont a mentett térképen. A robot automatikusan a
célponthoz navigdl, és feltakarit egy 2x2 méteres teriiletet a célpont kordil.

Idézitett takaritas

A mobilalkalmazasban id6zithetd a takaritas. A robot automatikusan megkezdi a munkat
a beallitott idépontokban, és a végén visszatér a toltéallvanyhoz.

Figyelem! DND lizemmaéd alatt, az id6zitett takaritdsok nem indulnak el!



Tisztitas és karbantartas

Portartaly és sz(ir6
Nyissa fel a robot fedelét, majd emelje ki a portartalyt! Nyissa ki és Uritse ki a tartalmat!
Tavolitsa el a szlirét, és a tisztitokefével tisztitsa meg! A portartalyt 6blitse ki tiszta vizzel!

Hasznalat el6tt gy6z6djon meg réla, hogy teljesen megszaradt a portartaly és a sz(iré!
S
i\l [Ny

Hetente legaldbb egyszer végezze el a portartaly és a sz(ird tisztitasat!

Viztartaly =
Egyidejlileg nyomja be a viztartaly mindkét reteszgombjat,
majd csusztassa ki a robot alol! ] / L\
Felmosas utan mindig tavolitsa el a viztartalyt, ontse = /mi/
ki a maradék vizet, valamint mossa ki és szaritsa meg a
felmosdparnat!

Fékefe
Forditsa a hatara a késziiléket, majd a hiivelyk- és a mutatéujj segitségével nyomja
Ossze a kefefedél reteszgombijait, és tavolitsa el a fedelet! Emelje ki a fékefét! Vegye le
a kefeperselyt! Forgassa el a kefetartékat, amig az igazitasi jel egy vonalba nem keriil a
kioldojellel, majd tavolitsa el a fékefe mindkét végérdél! A tisztitokefe pengéjével vagja le
a felgabalyodott szalakat, és alaposan tisztitsa meg a kefét! Tegye vissza a kefetartokat
és a kefeperselyt! Helyezze vissza a fékefét, majd pattintsa a helyére a kefefedelet!

Reteszgomb

A fékefét lehetbleg 6-12 havonta cserélje kil



Oldalkefe

Forditsa a hatara a késziiléket! Tavolitsa el a csavart és vegye ki
a helyérdl a kefét! Tisztitsa meg, helyezze vissza, és csavarozza
vissza a csavart!

A kefét lehetbleg 3-6 havonta cserélje kil

N A
Tobbiranyu kerék N\
Forditsa a hatara a késziiléket és egy kis csavarhlzoéval vagy \
mas feszitéeszkozzel dvatosan pattintsa ki a helyérdl kereket!

Tisztitsa meg a kereket és a tengelyt! A tisztitas utan 6vatosan pattintsa vissza a helyére!

Erzékeldk

Tartsa az érzékelGket tisztan a zavartalan munkavégzéshez! Hasznaljon puha térléruhat
a késziilék aljan talalhaté peremérzékel6k és mozgasérzékeld, valamint az infravorés
érzékeld tisztitdsahoz! Tisztitsa meg a tolt6érintkezdket is!

Hibaelharitas

Nem lehet bekapcsolni.

_T‘j:

Az akkumulator energiaszintje alacsony.
Toltse fel az akkumulatort!

Az akkumulator energiaszintje alacsony.

Nem indul el a takaritas. Toltse fel az akkumulatort!

Tul sok az akadaly, vagy a robot tul messze van a
toltéallvanytdél. Pakoljon el a toltéallvany koril!
Tisztitsa meg az érzékelSteriiletet!

A robot nem tér vissza a
toltéallvanyhoz.

Nem megfeleld a mikodés. Kapcsolja ki, majd Ujra be a késziiléket!

Elakadt egy targy a robotban. Tavolitsa el a beszorult targyat,
Uritse ki a térmeléket!

Megtelt a tartaly. Uritse kil
A szUird eltémdédott. Tisztitsa meg!
A kefe megszorult, vagy nem mdkddik. Ellendrizze!

Furcsa hang hallhaté.

A szivoerd lecsokkent, takaritas
kdzben port hagy maga utan.

Gyenge a Wi-Fi jel.
Ismeretlen probléma ado6dott a csatlakozassal.
Allitsa vissza a Wi-Fi-t és probalja Ujra a kapcsolddast!

A robot nem csatlakozik a Wi-Fi
halézathoz.

Ellenérizze a DND lizemméd beallitasat az alkalmazasban!
Nem folytatodik a takaritas. A robot vissza lett kiildve a toltéallvanyra.
A robot at lett helyezve manuélisan.

Biztositson elegendd szabad hely a toltéallvany kordl!
Nem tolt az akkumulator. Tisztitsa meg a tolt6érintkez6ket!
A kornyezeti hémérséklet tal alacsony, vagy til magas!

Ha nem csatlakozik a hal6zathoz, nem tudja szinkronizalni az

Arobotnem hajtjavégreaz ;4 «o nem tudja végrehajtani az idézitett feladatokat.

iddzitett takaritast. A DND tzemméd megakadalyozza az idézitett feladatokat.
A robot folyamatosan offline Ellenérizze, hogy megfelel6 a Wi-Fi csatlakozas!
allapotban van. A robot mindig legyen a Wi-Fi hatésugaraban!

A robot nem csatlakoztathaté a [A toltéallvany és a robot a Wi-Fi hatésugaraban legyen!
mobilalkalmazashoz. Allitsa vissza a Wi-Fi-t és probalja Gjra a kapcsolddast!




Hibalizenetek

Please make sure the laser
distance sensor is not blocked
before starting.

Tavolitson el minden idegen targyat, amely blokkolhatja, vagy
akadalyozhatja a |ézeres tavolsagérzékeldt, vagy helyezze at
arobotot az inditashoz!

Please wipe the cliff sensor
clean and move the vacuum-
mop to a new location to start.

El6fordulhat, hogy a robot egy része lelég a felliletrél.
Helyezze at, majd inditsa Ujral Lehet, hogy a peremérzékelSk
szennyezettek. Torélje meg 6ket, és inditsa Ujral

Please clear any foreign objects
from the collision sensor.

Lehet, hogy az iitkézésérzékels beragadt. Ovatosan iitdgesse
meg tobbszor a beszorult targyak eltavolitasahoz! Ha semmi
sem esik ki, helyezze 4t a robotot egy masik helyre!

Please move the vacuum-mop
to a level surface to start.

A robot inditaskor meg van dontve. Helyezze egy vizszintes
feliiletre, és inditsa Ujra! Vagy az alkalmazasban allitsa vissza
vizszintet, és inditsa Gjra!

Please place the vacuum-mop
on the floor to start.

Lehet, hogy egy kerék elemelkedett a talajtél. Helyezze at a
robotot, és inditsa Ujra!

Please help remove the
obstacles around the vacuum-
mop and try again.

Eléfordulhat, hogy a robot elakadt. Tavolitson el minden
akadalyt koriilGtte!

Please wipe the infrared sensor
along the edge.

Lehet, hogy a széls6 infravoros érzékeld szennyezett, tordlje
le, és probalja ujral

Please make sure the dust
compartment is installed.

Helyezze be Ujra a portartalyt és a sz(ir6t, és ellendrizze, hogy
a helylikén vannak-e!

Please make sure the water tank
is installed.

Helyezze be Ujra a viztartalyt, és ellendrizze, hogy a helyére
kattan!

Please return the vacuum-mop
to the dock to charge.

A robot nem érzékeli a toltéallvany helyét. Helyezze a
késziléket manualisan a toltéallvanyral

Battery level is too low, please
charge.

A robotot nem lehet bekapcsolni, mert az akkumulator
lemeriilt. Helyezze manualisan a téltéallvanyral




Mliszaki paraméterek

« Szivéers 3000 Pa

« Portartaly kapacitas 0,45 |

« Wi-Fi 802.11b/g/n 2,4 GHz

« Android és iOS kompatibilis alkalmazas
« 5200 mAh névleges akkumulator kapacitas
« 4800 mAh valés akkumulator kapacitas
« kb. 150 m? teriilet egy toltéssel

« Porszivé teljesitmény 35,6 W

« AC 100-240V, 0,8 A, 50/60 Hz

«Toltés DC 20V, 1,8 A

* Robot méret: 353x353x96,5 mm

« Tolt6allvany méret: 150x101x80,5 mm

« Robot suly: 3,6 kg

A termék jellemz6i, technikai paraméterei, a kezelés, iranyitds modja, valamint a csomag tartalma elGzetes értesités nélkiil
megvaltozhatnak.

A Xiaomi termékek hivatalos forgalmazéja
Expert Zrt.
1044 Budapest, Oradna u. 12.



